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Inventia poate fi utilizata in hidroenergetica si anume la constructia minihidrocentralelor flotante ancorate de malul unui
rau.

Este cunoscuta hidrocentrala, care include o sectie plutitoare in forma de catamaran cu doua corpuri flotabile, unite
respectiv de o platforma, pe care este fixat sistemul de conversie hidroenergetic in forma de rotor amplasat in interiorul
unei tevi de concentrare hidraulica, cu scopul majorarii coeficientului de conversie a energiei fluxului de apa.
Catamaranul este fixat in apa curgitoare a raului prin intermediul unui sistem ancorad-cablu [1]. Un dezavantaj
semnificativ constd 1n necesitatea amplasarii hidrocentralei in zona de ingustare maximd a raului, sau necesita
elaborarea unui sistem adaugator de ingustare artificiala pentru a fi pozitionata in zona cu viteza maxima a curentului de
apa.

Este, de asemenea, cunoscutd solutia tehnicd, destinatd pentru stabilizarea instalatiilor plutitoare de extragere a
produselor petroliere din largul marii intr-un punct fix §i addncimi mari, pentru mentinerea coordonatelor stabilite si
pozitiei unghiulare a diferitor utilaje plutitoare, prin intermediul unui sistem de pozitionare ancora-cablu si sistem de
stabilizare hidrodinamic [2]. Avand un sistem sofisticat de stabilizare §i mentinere a pozitiei, solutia examinata poseda o
constructie relativ complicata.

in calitate de prototip a fost aleasd instalatia plutitoare, care include sectii plutitoare din beton scufundate in apa, si
sectii de sprijin cu elemente de ancorare, care includ unul sau mai multi piloni din beton, care ajung la suprafata sectiei
plutitoare si platformei metalice. Instalatia plutitoare este sustinutd de un sistem de troliuri fixate pe elementele de
ancorare [3]. Solutia examinatd poseda o constructie complicatd §i nu asigura compensarea eforturilor suplimentare,
care apar in sistemul de ancorare.

reducerea tensionarii elementelor de ancorare.

Problema se rezolva prin aceea ca in instalatia plutitoare, care include sectii flotabile, si sectii de sprijin cu elemente de
ancorare in forma de piloni, si un sistem de ancorare cu troliuri, sectia plutitoare include patru corpuri flotabile, pe care
este instalatd o platforma cu un rotor cu ax vertical cu pale verticale instalate fix pe osii orizontale; platforma este legata
de tarm cu ajutorul unei ferme metalice unitd articulat cu sectia plutitoare la mijlocul ei si cu doi piloni de ancorare,
totodata articulatia, care leaga ferma metalica de doi piloni de ancorare are doua grade de libertate; capetele platformei
sunt legate suplimentar cu cate un cablu, unul dintre care include un element de compensare, de alti doi piloni de
ancorare.

in metoda de ancorare a corpurilor plutitoare conform cireia sistemul de ancorare cu cabluri este descircat partial de
sarcinile generate de valuri printr-un sistem hidrodinamic de stabilizare, punctele de legatura a fermei si cablurilor cu
piloni de ancorare se afla pe aceeasi linie O-O. De asemenea, punctele de legatura a cablurilor si fermei cu sectia
plutitoare se afld pe aceeasi linie O-O'. Totodata liniile O-O si O-O' se afld intr-un singur plan.

Esenta inventiei constd In urmatoarele:

- Executia sistemului de articulatie cu doua grade de libertate, care leagé ferma metalica de cei doi piloni de ancorare,
permite autopozitionarea sectiei plutitoare fata de nivelul apei curgatoare.

- Fixarea suplimentara a capetelor platformei cu cate un cablu de alti doi piloni de ancorare permite descarcarea fermei
metalice centrale de sarcinile generate de valuri §i mareste gradul de pozitionare a instalatiei plutitoare, avand o
constructie relativ simpla.

- Utilizarea unui sistem de compensare pe unul din cablurile troliului permite reducerea tensionarii elementelor de
ancorare.

Inventia se explica prin figurile 1-3, care reprezinta:

- fig. 1 — vederea de sus a instalatiei plutitoare;

- fig. 2 — vederea frontald a instalatiei plutitoare;

- fig. 3 — schema nodului de articulatie cu doua grade de libertate.

Instalatia plutitoare (fig. 1,2) include o sectie plutitoare cu platforma 1, amplasatd de patru corpuri flotabile 2, pe una
dintre fermele careia este instalat un rotor cu ax vertical 3 cu pale verticale 4, instalate fix pe osii orizontale, si cuplat cu
multiplicatorul 5, care transmite turatia multiplicata generatorului 6. Sectia plutitoare cu platforma 1 este legata de tarm
cu ajutorul unei ferme metalice 7 unita articulat cu ea la mijlocul ei de doi piloni de ancorare 8, pe care este fixat rigid
osia 9 cu bucsa de ghidare 10 si opritorul 11 (fig.3). Totodata articulatia, care leaga ferma metalica 7 de pilonii de
ancorare 8 are doud grade de libertate — miscarea de rotatie si de translatie a fermei metalice 7 in raport cu arborele fix
9. Capetele sectiei plutitoare cu platforma 1 sunt legate suplimentar cu cate un cablu 12 si 13, unul dintre care include
elementul de compensare 14, de alti doi piloni de ancorare 15.

Conform metodei de ancorare a corpurilor plutitoare punctele de legatura a fermei metalice 7 si cablurilor 12 §i 13 cu
piloni de ancorare se afld pe aceeasi linie O-O. De asemenea, punctele de legatura a cablurilor 12 si 13 si fermei
metalice 7 cu sectia plutitoare se afla pe aceeasi linie O'-O'. Totodata liniile O-O si O'-O' se afla intr-un singur plan.
Aceastd metoda permite detensionarea elementelor de legatura a instalatiei plutitoare cu pilonii de ancorare de pe tarm.
Ancorarea instalatiei plutitoare se efectueaza in modul urmator: La miscarea curentilor de apa V presiunea exercitata
asupra palelor verticale 4 si corpurilor flotabile 2 tinde sa deplaseze sectia plutitoare 1 pe directia de curgere a raului.
Pentru prevenirea acestei deplaséri, ferma metalica 7 uneste, pe de o parte, sectia plutitoare cu platforma 1 din partea
inferioara cu o articulatie de rotatie, ceia ce-i permite acesteia autopozitionarea fata de nivelul raului N-N si pe malul
raului de pilonii de ancorare 8, pe care este rigid fixata osia 9. Pentru asigurarea functionalitatii nodului de legatura
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dintre ferma metalica 7 si pilonii de ancorare 8, pe osia 9 este amplasatd o bucsa de ghidare 10, care formeaza cu osia 9
o cupla de rotatie, iar cu ferma metalicd 7 prin intermediul opritorului 11 — o cupla de translatie.

Pentru compensarea eforturilor in cablurile 12 si 13 este utilizat compensatorul 14. Efortul de compensare al
compensatorului trebuie sd fie mai mare decat efortul efectiv din cablu, necesar pentru fixarea instalatiei plutitoare
Feomp=Fet + AF. in cazul aparitiei unor sarcini suplimentare, generate de valuri mai mari, de unele corpuri plutitoare
intamplatoare (copaci §.a.) elementul compensator 14 compenseaza aceastd majorare de sarcina.

Realizarea legaturii instalatiei plutitoare prin intermediul unei ferme si a doua cabluri, unul dintre care este dotat cu un
element compensator, asigura simplitate constructiva si stabilizare a sarcinilor in elementele de legatura.

Astfel, metoda de ancorare propusa permite excluderea tensionarii cablurilor si fermei metalice la varierea nivelului
apei si aparitia valurilor.



